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ScanNav
Logiciel de Navigation et de Cartographie assistée
par GPS

Avant-propos :

ScanNav est un logidel de navigation présent depuis plusieurs années sur le web
(http://www.scannav.com). Il compte aujourd’hui plusieurs centaines d'utilisateurs, ceci
grace a un prix compétitif, a un supportirréprochable eta des mises a jour régulieres (voir le
forum des utilisateurs : http://fr.groups.yahoo.com/grmoup/sa@annavVv). Le stand de SanNav au
derniersalon de Paris fut un réel succes avec un trés grand nombre de visiteurs.

ScanNava reemmentobtenu 'homologation de THO pour le support des ENCs officielles.
Les ENCs (Electronic Navigation Charts) Officielles sont les cartes électroniques issues
directement des différents offices hydrographiques des pays membres de I'THO (SHOM pour
la Francee). Ce sont les seules cartes vectorielles autorisées en remplacementdes aartes
papier sur les navires de la marine marchande et miliaire selon la convention SOLAS
(Sauvegarde de la vie humaine en mer).

Concu a l'origine par un navigateur informaticien a des fins personnelles, ScanNav comporte
aujourd'hui toutes les fonctions des grands logiciels connus, mais aussi d’autres
fonctionnalités qu’il est le seul a proposer, comme l'atelier de cartographie avancée
pemmettant la correction de cartes existantes, ou la création de ses propres cartes.

Le logiciel (avec sa documentation compléte intégrée) est disponible en versions frangise et
anglaise. Il peut étre téléchargé librement sur le site web pour étre évalué avant achat. Il
fonctionne sous Windows (95 ou supérieur) et sur de petites configurations matérielles.
Quelques utilisateurs I'utilisent également sur Macintosh a l'aide de I'’émulateur Windows

« Virtual PC ».
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Description des fonctions essentielles du logiciel

Cartographie supportée :

ScanNav supporte aujourd’hui les 2 types de @rtographie matricielle et vectorielle
e Une artographie de type Matridelle (Raster) (issues de scans de cartes papier),
gu'elle soit numérisée par l'utilisateur, ou commerciale (BSB, Maptech, Softcharts...).

e La aartographie vectorielle (S57), dont notamment les ENCs Officielles cryptées
en S63 du SHOM et autres offices hydrographiques, centralisées par Primar-
Stavanger, etdont S@nNav estdistributeur. Des informations détaillées sur les ENCs
sontdisponibles sur le site du SHOM:
http://www.shom.fr/fr_page/fr_act cartographie/index act carto f.htm
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e Lagestionde la @rtographie est de type « Seamless » : toutes les cartes disponibles
sont renseignées une fois pour toutes dans une bibliothéque. ScanNav se charge
ensuite d’'afficher la ou les cartes a I'’échelle la plus appropriée en fonction du niveau
de zoom courant. Contrairement aux logiciels ne pouvant afficher qu’une carte a la
fois, etsi plusieurs cartes sont néaessaires pour couvrir I'écran, elles sont ajustées
automatiquement entre elles pour assurer une continuité : ceci élimine les problemes
de vide lorsque I'on navigue aux frontieres des cartes. Il estbien entendu possible de
désactiver cette gestion automatique et de controler exactement la ou les cartes que
I'on veut afficher, quel que soit le niveau de zoom.

e Qutre la artographie marine classique (rasterou vectorielle), ScanNav supporte
également les photos aériennes ou satellites au format MrSid (géo-référencées et
prétes a I'emploi). Cette utilisation procure une assistance complémentaire a la
navigation (vue par transparence de la nature des fonds, écueils et autres obstacles).
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L'équipement met a disposition gratuitement sur son site
(http://siglittoral.test.application.equipement.gouv.fr/) des photos géo-référencées
au format MrSid a une résolution de 50 an. Aujourd’hui, toutes les cotes Mande et
Atlantique de France sont couvertes ; la couverture de la Méditerranée est a I'étude.
La NASA, quant a elle, propose une couverture satellite mondiale a la résolution de 15
metres (https://zulu.ssc.nasa.gov/mrsid/).
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e ScanNav est également adapté aux applications terrestres ar il supporte les
différentes projections utilisées par I'LGN, ou autres organisations, dans e domaine
(UTM/Lambert).

Atelier de Cartographie

Celui-ci pemet la création de ses propres cartes a
I'aide d'un simple scanner de bureau.

Tous les outils nécessaires sont présents pour ‘
reconstituer la arte entiére et la

géo-référencer avec un nombre illimité de

points, prenanten compte tous les paramétres [
avancés comme la projection et le Datum.

L'utilisateur a le choix entre reconstituer la carte
entiere, ou créerindividuellement plusieurs cartes géo-référencées.

-

Il est également possible de sanner des morceaux de cartes de détails (par exemple « Bloc
marine » ou autres références) pour les intégrer dans une artographie plus générale, cette
opération ne prenant que quelgues minutes.

L'atelier permet également de mettre a jour ses cartes (coommerdales ou personnelles)
que ce soitpour y ajouter/modifier des informations graphiques, ou pour corriger le géo-
référencement de certaines @rtes erronées. Ceci se fait par « patches » et il est possible a
tout momentde revenir a l'original.

Le SHOM diffuse des corrections de cartes sur son site web (GAN)
http : //www.shom.fr/fr page/fr serv_gan/avert f f.htm
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Préparation a la navigation

Une fois la bibliotheque de artes renseignée, la navigation se fait de fagon trés intuitive.
Tous les déplacements ou zoom avant/arriere se fontavec une simple action sur la mollette
de la souris, ou sur les touches clavier lorsque celle-ci n‘est pas présente. Quelques astuces,
comme les vignettes de artes, pemmettent de se déplacer instantanément vers un endroit
voulu eta une échelle donnée.

B B B i bl s = el ol Bl "M R S
e ]

1o S g0l ) l-mb-;!u.uz.ua

e

N &

il . gy AP

wiis v &

Une série d'outils permet d’afficher des « objets » en supermosition de la carte. Tous les

« objets » ainsi créés peuventétre classés et consultés visuellement a I'’¢cran ou dans une

fenétre analytique en mode texte. IIs peuvent étre modifiés, mais également protégés pour
éviter les fausses manipulations.
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Les Waypoints :

Il suffitde cliquer avec la souris a I'endroit voulu de la carte pour créer un Waypoint. On peut
également lui spécifier des attributs particuliers (nom, icdne, description, classe, association
avec une photo, dip vidéo ou tout autre lien dynamique, alarmes sonores et visuelles, ...).
Ces informations apparaissent a I'’écran lorsque |'on place la souris sur le waypoint.

Une base de 900 vues aériennes obliques des cbtes frangaises (vignettes de faible
résolution), est disponible sur le site du SHOM.
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Les Routes :

Un outil permetde tracer de pointen pointune route a l'aide de la souris, ou a partir de
waypoints déja mémorisés. Une fenétre donne toutes les informations de navigation (ap et
distance a paroourir entre points, distance cumulée..).
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Les zones de danger :

A l'aide de la souris, il est possible de dessiner une zone (polygonale, ou circulaire), pour
définir un danger, un lieu de péche, de plongée, etc.... Cette zone pourra étre associée avec
des alammes d'approche, et/ou de pénétration lors de la navigation.

Les zones d'évitage :

A l'inverse des zones de danger, ces zones pemmettent au navigateur d’étre averti lorsque le
bateau sort du périmétre de séaurité. Ces zones peuvent étre créées manuellementou
définies automatiquement autour de la position du bateau (risques de dérapage au

mouillage).

Les Notes :
Ilestpossible également de rajouter des annotations textuelles sur la carte.

Transferts vers les GPS :

Ilest possible, d’'un simple clic, de transférer les waypoints et routes ainsi créées vers le GPS
pour le faire fonctionner en autonome, ce qui pemet éventuellement d’¢conomiser les
batteries du bord lors de longs bords ou la cartographie a I'écran n'est pas indispensable. De
la méme maniere on peut ensuite réaupérer la trace depuis le GPS pour pouvoir laffichera
I'¢cran lorsqu'on rallume le pc.

Suivi de navigation en temps réel

Lors du déplacement du navire, les informations du GPS et autres instruments connectés sont
mémorisées. La trace du bateau est affichée a I'écran etune série de répétiteurs spécialisés
vont afficher les différentes informations utiles a la navigation (correction de ap, girouette,
sonde, cap/vitesse fond/surface, VMG/ETA/ETE, etc...). Tous ces répétiteurs peuvent étre
paramétrés et redimensionnés a volonté ; on peut les afficher en mode plein écran d’un
simple double-clic, parexemple pour surveiller de loin la correction de cap, ou la sonde....
Des alammes déart de route et/ou d'arrivée seront déclanchées, si l'on a défini une route a
suivre ou un simple waypoint de destination, ou bien si l'on s'approche de trop pres d'une
zone de danger.
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ScanNav pemmet également le renvoi des informations de barre directementsur le pilote
automatique, ou tout répétiteur externe (NMEA).
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- Ligne de foi : un vecteur se place devant le bateau en fonction du cap ; des graduations
en distance ou en période de temps par@amétrables pemmettent d‘avoir un apercu immeédiat du
temps restant (par exemple, avantde devoir virer de bord...).

- Homme a la mer : possibilité de créer un waypoint instantanémenta la position cmurante
avec toutes les informations utiles, pemettantainsi de faire route sur ce point. Trés utile
également pour marmquer les points de péche ou évenements de joumal.

- Vision de nuit : plusieurs paramétrages possibles, soit prédéfinis, soit luminosité
personnalisable.
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Post Analyse / Journal graphique

Toutes les informations enregistrées dans la trace en navigation peuvent ensuite étre
analysées de facon détaillée.

- On a immédiatement un joumal graphique intuitif ; en positionnant la souris sur un
point de la trace, toutes les informations du moment (date, vitesse, cap, vent, sonde,
etc...) sontaffichées dans une fenétre « popup ».

- Les traces peuvent étre consultées de maniere textuelle dans une fenétre « objets »,
ou l'on peut choisir les informations affichées. La liste de points sauvegardés peut
ensuite étre exportée vers un fichier pour étre mise en forme dans un outil externe
comme Excel ou autre, ou étre imprimée directement. On peut au préalable simplifier
la trace pour ne garder, par exemple, qu’un point par heure.

- Unoutl pemetégalement d'analyserla trace par segments afin de détemminer les
moyennes etc... trés utile pouranalyser les erreurs ou performances lors de régates,
par exemple.

Module Météo Grib
ScanNav pemet d'afficher la météo directement, en e e P
supermosition sur la carte. Les fichiers GRIB sont récupérés PR o s =
sur Intemet ou via email & I'aide d’un simple téléphone |
portable en ddtier, ou via des communiations BLU ou S
satellite en hauturier. b

Les informations de prévisions traitées sont : la pression t R SRR '
atmosphérique, le vent, la température, les prédpitations, la .;:_"._"_';_,___:._,_; o it ]
houle (hauteur, direction, fréequence) et sont données pour Nale . oLt = S
des périodes de 24h a 7 jours suivant les fournisseurs. o5k gl &“‘- B

R —svamill
Les différentes dates de prévision disponibles peuvent étre
choisies individuellement, et il est trés aisé de les faire défiler
de date en date. Les différentes informations sont
représentées a I'écran avec une symbolique standard, il est
possible de modifier tous les paramétres comme les ouleurs,
I'intervalle des courbes, le niveau de transparence, etc...
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Le téléchargementdes fichiers gribs se fait directement
depuis S@nNav, avec une interface appropriée, et en
réduisant au mieux la bande passante pour limiter les w{ts
de connexion. Une liste de foumisseurs de fichiers gribs est pré renseignée, I'utilisateur
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pouvant y ajouter ses propres favoris.

Plusieurs sites proposent des prévisions gratuites pour les zones a petite échelle (échelle
mondiale, résolution d’environ un degré), ce qui permet d‘avoir un trés bon apergu des
tendances générales.

Pour des prévisions plus détaillées / loaales, des services payants existent chez les différents
organismes météorologiques (Météo France, Météorem, Météo Consult ...), tous compatibles
avec ScanNav.

ScanNav dispose d'un accord privilégié avec METEOREM, pemmettant d‘obtenir des fichiers
a haute résolution a faible co(it. L'offre actuelle cmuvre toutes les cotes Francaises et
limitrophes a une résolution de 8 milles nautique, soit 7.3°W a 10.2°E en longitude et 37.3°N
a 51.8°N en latitude. Les données sont : vent, pression, température de l'air, précipitations,
houle (hauteur, direction, fréequence).

L'’ensemble de la Méditerranée et le tour de 'Espagne/Portugal viennent récemment d‘étre
rajoutées a la couverture, avec une résolution de 15nm pour le ventet la houle, les autres
données étant fournies a une résolution de un degré.

Les données pour le reste du monde sont fournies a la résolution de un degré.

Les données des semaines précddentes sontdisponibles gratuitement afin de tester le service
et de compareravec les fichiers grib de basse résolution.

Les 2 wopies d'écrans ci-dessous représentent la méme zone géographique pourla méme
date (prévisions du 6 Octobre pour le 7 Octobre 2005 a 19h), et avec les mémes réglages
(venten barbules et transparence, isobares en wurbes). Agaude le modéle haute résolution
Météorem, a droite le modeéle basse résolution du Noaa.

Module Courants de marées
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ScanNav exploite les fichiers de données | & %% :id
« courants » issues du SHOM et en acoord avec |y s s sy,
ce demier. Les vecteurs de murants sont affichés
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toute autre période, et il est possible de défiler d’heure en heure ou 10mn en 10mn. La zone
de disponibilitt des wurants est pour l'instant limitée aux cdtes Frangises (muverture
SHOM). D’autres zones seront ajoutées ultérieurement en fonction des accords avec les
diffé rents organismes hydrographiques étrangers.

Les hauteurs d’eau sont également disponibles avec une couverture mondiale par
I'intermédiaire du logiciel exteme WXTide qui est synchronisé avec ScanNav. Un simple clic
surla arte pemetd‘afficher dans WXTide les hauteurs du port de référence le plus proche.

Module AIS

L’AIS est un systéeme anti-collision pemmettant de connaitre a tout moment la position et
autres informations de navigation de tous les navires équipés d'un émetteur. Ce demier est
obligatoire sur tous navires au-dela de 300 tonneaux.

Connecté a un réepteur AIS, ScanNav affiche de fagon dynamique sur la carte les positions
cap et vitesse ainsi que d'autres informations comme le nom ou la destination des bateaux
dans un rayon d’environ 20 milles, et @lcule les routes de wllision apportant ainsi une
sécurité supplémentaire a la navigation. Une alarme sonore peut également étre programmée
pourattirer l'attention en cas de risque de llision avec un autre navire.

Le module AIS est un nouveau module optionnel de la version 6.0.
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Références :

ScanNav, Marc Lombard Web: http://www.scannav.com

15, Allée de la Lande Email: postmaster@scannav.com
33610, CESTAS Tel: 06 14 1493 50 /06 19 07 2621
France

(RCS 453 191 892 00018)
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Tarif ScanNav 2006
(Prix en Euros TTC)

Licence Logiciel SanNav (logiciel téléchargé via Intemet) 120
Logiciel vendu en boite sur CD 145
Option Météo (fichiers GRIB) 60
Option Courants de Marées 60
Option AIS 60

CD de cartes marine MAPTECH (1 CD) 149
Abonnement GRIB - METEOREM - 1 mois 35,88
Abonnement GRIB - METEOREM -1 an 181,80
Atlas Courants de Marées du SHOM (par zone) 40

Le prix des ENCs inclus un abonnement pour des mises a jour
hebdomadairesd'un an(1), ou de 6 mois(2).

ENCs Officielles Primar Prix indicatifs(3)(*)

Couverture de la cellule par rapport | Prix 12 | Prix 6

a I'équivalent papier mois | mois (2)
équivalent d'une carte papier -

Large minimum 60% 24€ 12€

- entre 30% et 60% de I'équivalentd'une

Medium _,icpapier 16€  8€
jusqu'a 30%de I'équivalent d'une carte

Small i, 8€ 4€

Units équivalent d'une carte papier (4) | 24¢€ | 12€

(*) Lacommande minimale initiale est & 100€ minimum

(1) L'abonnement débute a h date dachat de b premiere cellule

(2) Certains pay s (Singapour, Italie, Japon et Malacca) ne proposent que 1'abonnement 12 mois
(3) Le prix des cellules peuvent différer selon quelques pay s, nous consulter pour un devis exact.
(4) Les Units contiennent une ou plusieurs cellules

Les produits vendus en boites sont expédiés par Colissimo (port en sus)

Le détail des artes Maptech, les atlas de marée du SHOM, et 'abonnement chez

Météorem, sont décrits sur le site http://www.scannav.com

Le catalogue des ENCs est consultable sur le site de Primar-Stavanger :
http:///www.primar-stavanger.org
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